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A-A’ 断面図

B-B’ 断面図

A

A’

B
B’

複雑な形状をかんたん・高詳細に計測

計測原理

大羽目彫刻計測

ポジショニング
ターゲット

カメラ 1

カメラ 2

レーザ
照射口

RevScan
ハンディスキャナ

２台のカメラで、ターゲット座標を計測し、その位
置から機器本体の位置を算出。（ＧＰＳと同じ原理）

ポジショニング
ターゲット

レーザ光
サーフェス

カメラ 1

カメラ 2

RevScan
ハンディスキャナ

レーザを十字に照射し、それぞれの反射光をカメラ 1 と
2 で取得し、座標を取得（三角測量と同じ原理）。取得し
た座標からソフトにより自動的にサーフェスを生成。

ポジショニング・ターゲット
を対象物に貼り、ターゲット
が最低 4 点程度入るようにハ
ンディスキャナをゆっくりと
移動させながら計測を実施。

外壁保存部位を中心に装飾テラコッタ
数箇所について詳細計測を実施。

QuellTechモデルQ4レーザスキャナ

Q4 レーザスキャナを車体に
取付け、移動しながらレー
ルの摩耗などをミリ以下の
精度で計測できます。取得
したスキャンデータから断
面を作成し摩耗状況を確認
できます。前回の計測デー
タと比較し摩耗の進度を知

ることで、効
率の良いメン
テナンスを行
なうことがで
きます。

1. 計測機器位置の取得

重要文化財　歓喜院聖天堂

外壁装飾テラコッタ計測 横浜松坂屋本店

2. 座標の取得（サーフェスの生成）

計測部材一覧

詳細図面
作　　成

計測状況

データ密度

 

 

  

建物解体前に、装飾テラコッタを詳細計測。建替え時に復元される部位の資料として活用。

精巧な彫刻が施された大羽目彫刻の形状、彩色の残存状況（厚さ 0.5mm) を記録。

ハンディスキャナ計測状況

計測対象

計測対象

計測結果

計測結果
計測対象

計測結果

外壁保存部位

計測対象

計測対象

計測結果（サーフェス表示） 一部拡大（ワイヤフレーム表示）

計測結果

計測結果

松坂屋本館外壁

松坂屋外観

計測対象彫刻

ポジショニング
ターゲット

対象が非常に脆く、直接触ることができないため、50mm間隔でポジショニング・ターゲッ
トをメッシュに貼り、それを彫刻の前面にかぶせる。
ターゲットが最低4点程度入るようにハンディスキャナで計測を実施。パソコン上で確認し
ながら計測を行うので、その都度取得した対象の形状を確認でき、計測洩れが発生しない。

取得した三次元データを利
用して、３Dプリンターに
より模型を製作することが
可能。

彫刻を構成するポリゴンは
0.5mm間隔

計測状況

メッシュをかぶせる
計測状況 パソコンでの確認状況

ポジショニング
ターゲット

取得データ

1

1

2

2

実寸模型

彫刻との比較

1/4 模型

模型を
制作しました

ハンディスキャナで

REVSCAN非接触ハンディスキャナ5 6


